Detektor koure s infracervenym
optickym paprskem a s
motorickym ovladanim

Uzivatelska prirucka




1. Obecné informace

A
50 cm
50 cm ] :
_____ 8-100 m g
Zajistéte, aby mezi MontéZz na pevny povrch (nosna sténa nebo vaznik)

detektorem a
reflektorem byla
pfima viditelnost
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18—50m =1 )

2| 8—18 m =1

Pouziti $ablony f
pro kratky dosah "

» VSechny instalace musi odpovidat mistnim pfedpisum

* Pro detektory schvalené dle UL268 jsou instalacni pokyny uvedeny v NFPA72. U takovych
instalaci se doporucuje, aby maximalni vzdalenost detektoru a reflektoru od stropu nutné
¢inila 10 % vzdalenosti mezi podlahou a stropem

» U instalaci, které pokryvaji méné nez 18 m, je tfeba pouzivat Sablonu pro kratky dosah

* Nasmeérujte paprsek co nejvyse, ale vzdalenost detektoru a reflektoru od stropu musi byt
minimainé 0,5 m.

« Namontujte detektor a reflektor pfimo proti sobé

« NEUMISTUJTE detektor tam, kde drahu paprsku mohou kFiZit zaméstnanci nebo pfedméty

« NEUMISTUJTE 2 detektory proti sob&

* Indikator LED detektoru musi smé&fovat dolu

* Neinstalujte detektor nebo reflektor prostfedi, kde je kondenzace nebo namrazy, je
pravdépodobné, ze dojde



2. Montaz vyrobku

Indikator LED musi smérovat dolt
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DPS
upevnéte
sponou

do podstavce

Vlozte kabel
detektoru



3. Schémata zapojeni

Zapojeni dvou detektori na dvou zénach:
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* Poznamka 1: Tato soucast je pozarni odpor. Jeho hodnota je specifikovana vyrobcem
pozarniho fidiciho panelu. U instalaci v USA je to obvykle zkrat

« Pro kazdou hlavici detektoru VZDY pouzijte samostatny dvouzilovy kabel

* POZOR: Pro monitorovani systému — u zadnych svorek nepouzivejte smyckovy drat.
Monitorovani spojeni provedte pferusenim vedeni vodiCe

* Nedodané soucasti:
« Zakoncovaci souc€ast — dodana vyrobcem pozarniho fidiciho panelu
* Pozarni odpor

» Po instalaci zkontrolujte funkci pfipojeni Fire a Fault (pozar a chyba) na pozarnim panelu

» Aby doslo ke zruSeni stavu PFidrzeni pozaru, pfipojte na kontakt ,Ext Reset” napéti 5 az 40 V
na dobu alespon 2 sekund



3. Schémata zapojeni (pokracovani)

PFipojky relé pro zapojeni dvou detektoru jedné fidici jednotky na jedné zoné:

Zakoncovaci
N/O |COM| N/C N/O |COM| N/C
1 2 3 1 2 3
p J ConC ConD
Pozar Porucha
v 7 A
Pozar Porucha
Con A ConB
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: I—N/O |COM| N/C N/O |COM| N/C :

L viz _oJ

poznéamka 1

Zéna 1 -
Zéna 1 +

Zapojeni k jinym typum pozarniho fidiciho panelu nebo zapojeni nékolika Fidicich jednotek do
jedné zény popisuji dalsi instalacni pokyny dodané s vyrobkem



4. Pripojte napajeni
POZNAMKA: Jedna systémova Fidici jednotka mdze Fidit a monitorovat az dvé hlavice
detektord. Symbol ,#* se v této pfiru¢ce pouziva pro poCet momentalné zvolenych detektort

(1 nebo 2).
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Systém uvedeny do provozu: l‘

Detektory byly nalezeny, ale zvoleny detektor neni vyrovnan:
8 771

#B L

+ Detektor je zapojen, ale neni ,Nalezen“ (bé€zné u 1
systému neuvedeného do provozu): E E
#B TIL
. v _ =1
« Chyba komunikace nebo nebyl pfipojen zadny detektor: E oo




5. Zadejte pristupovy kéd slouzici k vyvolani nabidky Access Engineering

Stiskem tlagitka ¥ vyvolejte stranku Pass Code (pFistupovy kod):

S S E

? 5

* Vychozi pfistupovy kod: 1 2 3 4

e AV Zména Cislice
e < > Pohyb mezi Cislicemi
e ¥ Pfijmout

* Pfi vloZzeni nespravného pfistupového kédu se
zobrazeni vrati na stranku slouzici k zadavani
kédu

e Zadanim tfi nespravnych koda se zablokuje
pfistup na dobu tfi minut

6. Nalezeni detektort

* P¥i prvnim provedeni tohoto postupu se automaticky zobrazuje ,Nalézt®. Pfistup k ,Nalézt” je
mozny také pres nabidku Nastaveni systémoveé fidici jednotky. Vyhledavani musi byt
provedeno pfi pfidani detektoru k jiz ,Nalezenému“ systému nebo jeho odebrani.

QF: ﬁd
[«)

v

(60 sekund ) X

Toto je poCet nalezenych
detektoru

24"

v

« Stiskem ¥ se aktivuji ,Nalezené“ detektory v
nékterém bodé béhem odpocitavani 60 s
» Veskeré nepouzivané kanaly detektor( jsou vypnuty

« Stisknéte tlacitko X pro nové hledani, pokud pocet
nesouhlasi



7. Vyberte Rezim napajeni

* V rezimu ,Hi A* (vychozi)
béhem normalniho provozu
systém odebira 5,5 mA, pokud
je pfipojen jeden detektor, nebo
8 mA, pokud jsou pfipojeny dva
detektory. B€éhem funkce
Smeérovani laseru, Automatika,
Manual a Navrat do vychozi
polohy systém odebira 36 mA.

e Vrezimu ,Lo A“ (zvoleném
pres nabidku nastaveni
systémove fidici jednotky) bude
systém odebirat 5,5 mA nebo 8
mA ve vSech provoznich
rezimech. Detektor se bude
béhem Vyrovnani, Smérovani
laseru a Navratu do vychozi
polohy pohybovat pomalu,
takZze se doporucuje nechat
systém nastaveny na ,Hi A,
pokud je napajeni k dispozici.

8. Volba detektoru

* Vlyberte detektor, k némuz chcete ziskat pFistup
* V8echny detektory je nutné vyrovnat zvlast

d’
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* Kroky 9 az 12 vysvétluji postup vyrovnani jednotlivych

detektort
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9. Volba vzdalenosti mezi detektorem a reflektorem

* Vyberte 8-50 m (vychozi) nebo 100 m

(Nastavena pro kazdy detektor)

#B




10. Smérovani LASERu

V tomto rezimu systém vytvori chybovy signal (Fault)

LASER slouzi k vyrovnani detektoru s reflektorem. Jedna se o nastroj pouze k pfibliznému
vyrovnani. Po automatickém vyrovnani nemusi LASER mifit pfimo na reflektor

+ Pouzijte tlaCitka < (> A (v pro posunuti LASERu co nejblize k reflektoru

» Jeden stisk kurzorového tlacitka vyvola jeden pohyb hlavice detektoru

+ Stiskem tlacitka ¥ nebo X vypnéte LASER a vratte se do nabidky Nastaveni

» Pokud LASER neni viditelny, pokyny pro odstrafiovani problém( naleznete v dodate¢nych
informacich o detektoru

# #
S

LASEROVE VYZAROVANi —
CHRANTE SE PRED PRIMYM

PUSOBENIM PAPRSKU é’\

m, >

VYSTUPNI VYKON < 5 mW  fo— ~
LASER TRIDY llla [B\Eﬁ DO #ae @

Vinova délka 630-680 nm

11. ,,Automatické“ vyrovnani

* Vyberte ,Auto“ pro automatické vyrovnani infraCerveného paprsku

* V prubéhu vyrovnavani je zobrazena Intenzita

+ Jestlize je LASER zapnuty, nemusi paprsek po provedeni ,Auto“ nutné sméfovat na
reflektor — to je normalni

+ Pokud ,Auto” skon&i chybovym kédem E- “, nahlédnéte do pfiru¢ky k odstrafiovani zavad
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12. ,,Nastaveni“ 0/100 (Kalibrace)

#B

g
/@*@E@-E&k—-«

Pokud je zobrazeno ,Set“, zatimco reflektor je stale odkryty ¥

Pokud je zobrazeno ,S-00% zakryjte reflektor nereflexnim materialem a nechejte jej zakryty,
poté stisknéte v

Pokud je zobrazeno ,S-01%, odkryjte reflektor a nechejte jej odkryty, poté stisknéte v
Opakujte kroky 8 az 12 pro vSechny dalSi detektory nalezené pfi postupu ,Nalézt“y

13. Systém je vyrovnan
» Zelena LED kontrolka na detektoru blika kazdych 10 sekund, intenzita signalu musi byt mezi
99 % a 101 %

* Vychozi hodnoty: 35 % prahové hodnoty pozaru, 10 sekundova prodleva pozaru nebo chyby,
rezim bez pridrzeni
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14. Rucni provedeni pozarnich a chybovych zkousek

Po instalaci nebo Cisténi se doporucuje rucni provedeni pozarni a chybové zkousky:

Pozarni zkouska: Reflektor pomalu pfikryvejte, pfikryvani musi trvat déle nez 5 sekund.
Systémova fidici jednotka odeSle zpét do pozarniho fidiciho panelu signal Fire (Pozar) po

uplynuti prodlevy (10 s).

Chybova zkouska: Béhem 2 sekund zcela pfrikryjte reflektor. Systémova Fidici jednotka
odesle zpét do pozarniho Fidiciho panelu signal Fault (Chyba) po uplynuti prodlevy (10 s).

15. Pozarni zkouska softwaru

Je mozné provest pozarni zkousku ze systémove fidici jednotky a provéfit zapojeni do

pozarniho fidiciho panelu

POZNAMKA: Pozarni zkouska softwaru je pfijatelna pro pfijeti poZarnim organem a rutinni

udrzbu UL268-5

#E #B I £
=1 ¢ e
v [ PN v
o ) L
/oxorn di) %)

Zkouska LED kontrolky
detektoru Fire (Pozar)
Detektor odesle signal
Fire, systémova fidici
jednotka zlstane v rezimu
Normal.

Stiskem X Ize odejit
bez provedeni zkouSky
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Zkouska zapojeni relé/ridici
jednotky

Systémova Fidici jednotka
vysila signal "Pozar" do
pozarniho fidiciho panelu.
Stisknéte tladitko  nebo X
pro ukonceni



16. Prahova uroven pozaru

Toto nastaveni je prahova uroven, pfi niz bude detektor detekovat pozar
Vychozi tovarni nastaveni = 35 %

(Nastavena pro kazdy detektor)

#B #B 20 4D 50 #B
i v 0 8 5.3 - 3 5.3 - 533
- L (1 | QEE!E‘F_E?_-__-:L—_L—J QEE‘F_E:'___-:L—_L—J
sowclsnie 0 0 &
< >

* Citlivost Ize nastavovat v krocich 1 % stisknutim klavesy Nahoru nebo Dolu
e Stisknutim ¥ Ize pfijmout zadni nastaveni

Rozsahy prahové urovné pozaru UL268:

Vzdalenost mezi Rozsah prahovych

detektorem a reflektorem hodnot pozaru
8—10m 10—18%
10—15m 15—25%
15—22 m 15—35%
22—40 m 25—50%
40—60 m 35—50%
60—100 m 50%

Rozsahy citlivosti schvalené EN:
Vyhovuje normé EN54-12 pro urovné citlivosti mezi 25 % a 35 % s maximalni prodlevou
pozaru 20 sekund.
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17. Prodleva Pozar/Chyba

Tato nastaveni jsou prodlevy, které systémova fidici jednotka vyuziva pfed signalizaci stavu
FIRE nebo FAULT do poZarniho fidiciho panelu. Vychozi tovarni nastaveni = 10 sekund

(Nastavena pro kazdy detektor)

#E #[E LAY #[E
o 0. 2 0
L Prodeva 1 (Pozar) —J L Prodieva 2 (Chyba) —
< >

18. Rezim pridrzeni/bez pridrzeni
V rezimu pfidrzeni systém zUstane ve stavu Pozar i po jeho odstranéni. V rezimu bez pfidrzeni
se systém automaticky vrati do normalniho stavu po odstranéni pozaru

(Nastavena pro kazdy detektor)

Bez pfidrzeni
PFidrzeni
#B I IAY
A
#B #BNL AL ¥
v
n n Y
@ OL Gl | X

Pomoci tlacitek | ¢ »  se pohybujte mezi
ikonami v nabidce detektoru, dokud se

nezobrazi ikony grafu a zvonku

Ke smazani pfidrzeného pozaru pfivedte napéti 5—40 V na svorku External Reset (externi
reset), zadejte heslo nebo pferusované pfivadéjte napajeni 20 s
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19. Cisténi systému
Systém provede zménou kompenzacni urovné automatickou kompenzaci nashromazdéného
prachu.

Doporucuje se vsak pravidelné Cisténi CoCek detektoru a povrchu reflektoru mékkou tkaninou
nepoustéjici vlakno.

Jestlize urovent kompenzace pro dany detektor pfesahuje po nékolik dni hodnotu 130,
znamena to, Ze detektor by mél byt vycistén.

Pred zahajenim cisténi by mél byt systém odpojen od pozarniho fidiciho panelu.
Po Cisténi si ovéfte, zda systém pracuje normalné:

Pokud je intenzita signalu mezi 92 % a 108 %
- nechte systém provést kompenzaci zpét na 100 % (to by nemélo trvat déle nez 12 hodin)

Pokud je intenzita signalu vysSi nez 108 %
- shizujte uroven kompenzace, dokud intenzita signalu neni mezi 92 a 108 %, a vyCkejte,
dokud systém neprovede kompenzaci zpét na 100 %

Pokud je intenzita signalu niz8i nez 92 %

- provedte funkce LASER Targeting (Smérovani LASERu), Auto-Align (Automatické
vyrovnani) a Set (Nastaveni).

Jak zménit aroven kompenzace:

4B 4B ¥

o,
m,
X
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20. Odstranéni zavad

Technickou podporu

Nenulova Uroven

» Opakujte vyrovnani detektoru

E-00 |CIL nerozpoznan sadeit robi E-08 |[kompenzace  automatickéh
jte na vyrobci béhem , SET* pomoci automatického
(Nastaveni) vyrovnani
» Pokud je zvoleno ,SET"
(Nastaveni), ovérte, ze reflektor
Zkontrolujte zapojeni Intenzita 1 gdkvryty o .
_ systémové Fidici lsignalu je mimo Zajistéte pfimou viditelnost z
Chyba komunikace | o detektoru na reflektor v okruhu
E-01 | getektoru jednotky a detektoru E-09 [rozsah pfi 05m
(napéti detektoru musi volbé ,SET* | Zaiistate volb .
byt 11—13 V) (NastaVit) ajl? ele V(.) U spravne
vzdalenosti
» Zajistéte pouziti spravnych
reflektord
» Detektor znovu vyrovnejte
» Zajistéte pfimou viditelnost z
detektoru na reflektor v okruhu
Detektor je Provedte postup saelf;ilézoggﬁsx: 0,5m
E-02 |zapojen, ale neni ,Nalézt* a v pfipadé E-10 |automatického || Zalistéte volbu spravné
»Nalezen* potfeby vyrovnani vyrovnani vzdalenosti
» Zajistéte pouziti spravnych
reflektord
» Detektor znovu vyrovnejte
» Zajistéte pfimou viditelnost z
detektoru na reflektor v okruhu
Dosazen limit Vycistéte a znovu AUtoma,ti(,:ké 0.5m
E-03 kompenzace vyrovnejte systém E-11 vyrovnani se o Zajistéte volbu spravné
nezdafilo vzdalenosti
» Zajistéte pouZiti spravnych
reflektord
» Detektor znovu vyrovnejte
Zkontrolujte napéti do Béhem ,,S-00“ v I
Detektor Fidici jednJotky. P | Set” nelze » Zajistéte, a?y reflektor b){l,zcela
E-04 |nepostrehl pFilis Zkontrolujte, zda E-12 |nastavit nulu A zoakrit _r:ere Iexmrn ,";atf';':lem
mnoho udajua napéti do detektoru je Signal se pakujte vyrovn_arlw(l’he exton
>11V nesnizil pri pomoc[ a’utomatlc ého
-2, vyrovnani
vybéru ,S-00“
Béhem ,,S-01“ v
»Set” neni k
Detektor neni Postupujte podle dispozici zadny [ Zaijistéte, aby byl reflektor pfi
E-05 . . E-13 |cina o p .
vyrovnan postupu vyrovnani [signal vybéru ,S-01“ odkryty
Signal se
nezvysil pfi
vybéru ,S-01*
Ve fazi
Zajistéte, aby mezi ,,Centra’ln!“ se T -
Chyba rychlého detektorem a vyrovnani » Zajistéte pfimou viditelnost z
E-06 | astinéni reflektorem bvla pFima E-14 [nezdafilo detektoru na reflektor v okruhu
yla pfima
viditelnost Deeldor s 0.5m
nevyrovnal s
reflektorem, ale s
jinym pfedmétem
Zajistéte, aby mezi
detektorem a Filig
c.q7 |Chypa prilis reflektorem byla prima | [ 1 gg‘l’(zz > FliS 1 Zxontrolute napéti do Fidici
vysokeho signalu viditelnost napéjeni jednotky

Ovérte, zda na
detektoru neni silné
svétlo
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21. Technické specifikace

Parametr Hodnota

Provozni napéti 14—36 V DC
Provozni proud — Normalni provoz 5,5 mA - 1 detektor
(v€etné aktivace pozaru nebo chyby) |8 mA - 2 detektory
Provozni proud — ReZimy vyrovnani - HiA 36 mA
RezZimy vyrovnani - LoOA 55 mA/8 mA
. "y 0,45—3,98 dB
Rozsah prahovych hodnot pozZaru 10—60%
Prodleva (Pozar) 2—30s
Prodleva (Chyba) 2—30s
Pracovni vzdalenost mezi detektorem a reflektorem 8—100 m
Maximalni uhlova chyba detektoru +0,3°
Maximalni uhlova chyba reflektoru + 5°
Maximalni moment hybnosti hlavice detektoru + 3,5°
Opticka vinova délka 850 nm
Prahova hodnota chyby rychlého zakryti 87%
Provozni teplota (schvaleni UL) 0—+37,8 °C
Provozni teplota (schvaleni EN54-12) -10—+55 °C
Provozni teplota (schvaleni FM) -20—+55 °C
Skladovaci teplota -40—+85 °C
Relativni vihkost (nekondenzujici) 93%
Stupen kryti IP54
Jmenovity proud kontaktu relé VFCO, 2,A@3OVDC
odporovy

Maximalni délka kabelu (z fidici jednotky do detektoru) 100 m

oy 24—14 AWG
Prufez kabelu 0.5—1.6 mm
Jmenovity udaj hoflavosti krytu UL94 VO
Soubor UL S3417
Cislo certifikatu CPD 0832-CPD-0565

Rozméry

ggatsc?m%\éa ridici jednotka, vCetné

Sitka,
mm

202

Vyska,
mm
230

Hloubka, Hmotnost,

mm
87

kg
1.0

SadnoU Monfis Podstavee pro 13 [131  |134 |05
Reflektor (jeden) 100 100 10 0.1

Cislo dokumentu: 0044-033-04-CS
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